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Anleitung zum Lesen

Um sicherzustellen, dass Sie das Produkt sicher und korrekt verwenden,

scannen Sie den QR-Code, um unsere Anleitungsvideos anzusehen.
i.” wichtige VorsichtsmaRnahmen. “ @’ Tipps zur Bedienung und Nutzung.

Empfohlene Schritte Die HS Sirius App her

Unser Produkt bietet sowohl Lernvideos als auch die folgenden Ressourcen: Die HS Sirius APP ist kompatibel mit Android 8.0 und héher, HarmonyOS

Disclaimer und Sicherheitsrichtlinien 2.0 und hoher sowie Apple iOS 1.0 und héher. Sie wird nur far Smart-
. phones empfohlen, da die Kompatibilitdt mit anderen Gerdten einges-
Schnellstart-Anleitung . ’
Gebrauchsanleitun chrdénkt sein kann.
ebrauchsanieitung Sie konnen die App fur Android- oder HarmonyOS-Gerdte herunter-
laden und installieren, indem Sie Webbrowser &ffnen und zu https://-
fly.holystone.com/a ehen oder den bereitgestellten QR-Code
FUr einen reibungslosen Start empfehlen wir hnen, sich zundchst die Tutorial-Videos anzuseh- y-noly A faf gen ) - 9 Q
A ’ oo e oo o scannen. Android-Nutzer finden die HS Sirius APP auch auf Google Play.
en und die "Haftungsausschluss- und Sicherheitsrichtlinien” zu lesen. Machen Sie sich dann X A )
. . ER— P Apple iOS-Nutzer kénnen die App aus dem Apple App Store herunter-
anhand der "Schnellstartanleitung” mit den Grundlagen vertraut. Fir ein umfassendes ) ’ ) h .
P o ) . . laden und installieren, indem sie nach HS Sirius suchen.
Verstandnis sollten Sie sich mit dem "Benutzerhandbuch” vertraut machen.

*Bitte stellen Sie sicher, dass alle von der App angeforderten Berechtigungen erteilt werden.
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11 Packungsinhalt >>

il Drohne

& Propeller

Schraubendreher

Transmitter
USB Ladekabel

Bl Gebrauchsanweisung

1.2 Abbildung der Droh

Il Gimbal-Abdeckung (vor dem Flug abnehmen)

Gimbal-Kamera BUrstenloser Motor
Propeller (%) Propeller (1)
[ Vorderer Arm Hinterer Arm

B Abwdrtsgerichtete Sichtsystem

TOF-Entfernungssensor [ Drohnen-Statuslicht

I Batterie Batterielicht
Netztaste Batterie-Snap
Batterie der Drohne ' sz I - Typ-C Ladeanschluss @ TF-Kartensteckplatz

[ Anschlusskabel @ - Einschalten/Ausschalten: Driicken Sie einmal, halten Sie dann die Einschalttaste

gedrUckt, bis alle vier Batterieleuchten ein-/ausschalten.
- Die Statusanzeige der Drohne zeigt den Status des Flugsteuerungssystems an.
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1.3 Abbildung des Tran
)

E Antennen Systemstatusleuchte
Vorderseite: Nach oben: i i
’ Return-to-Home (RTH) B Linker Joystick
Netztaste B Faltbarer Handgriff
Steckplétze fur Joysticks B Transmitter-Batterie-Licht
Bl Rechter Joystick [ Typ-C-Anschluss
I Geschwindigkeitsschalter Sekunddrer Joystick
Foto-Taste Kardanisches Einstellrad
(kardanische Neigungsverstellung)
Video-Taste @ Taste fur benutzerdefinierte Funktion
Ladeanschluss
@ Einschalten/ Ausschalten: Driicken Sie einmal und halten Sie dann die Einschalttaste
des Transmitters gedruckt.

- J
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1.3 Abbildung des Transmitter

& 4%

PRODUKTBESCHREIBUNG /1

Joystick-Modus h
Andern der Joystick-Modi: Stellen Sie sicher, dass der Sender mit Inrem Mobilgerat * MODUS1:
gekoppelt ist. Tippen Sie dann in der App auf "Einstellungen”’ {83 — "Steuerung” $¢ —
"Joystick-Modus”, um auf andere Modi zuzugreifen. Oben Vorwdrts | Oben Aufsteigen
© MODUS 2 : (Die Standardeinstellung, d.h. linker Joystick als Gashebel-Joystick.) A 4 i A A
) | .. :
Oben Aufstflgen i Oben Vor\xarts (@) : (@) R E Bﬁ z
| |
| v M ! v m
@’) | @D @ Unten RUckwarts ! Unten Sinken
v | \ v |
Unten | Unten Ruckwdarts |
! Links Rechts | Links Rechts
! 4@ > | 4@ > Links < » Rechts
. | </ LS ! </
Links = Rechts | Links A\ Rechts Drehung links i
4@/ > | 4\@ > Links < » Rechts !
Drehung links  Drehung rechts | '
I
I
GEEED | CGEEETD CGEREEED CIEEEED
AN J/
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1.3 Abbildung des Transmit:
Sekunddirer Joystick R

[ Erhdhung der Reisegeschwindigkeit (CV-+) ]

4
EV- . @ . Ev+
(Verringern Sie die Kamera-LV) \\\\ / (Erhéhen Sie die Kamerar-EV)
v

[ Reduzierung der Reisegeschwindigkeit (CV-) ]

@ EV: Belichtungswert, d. h. die Helligkeit des Bildschirms.
CV: Reisegeschwindigkeit.

& 4% ANLEITUNG ZUM BETRIEB / &

2.1 Uberprifen des Batterie

| Niedrig «— Mittel—e Hoch

®@ @ @ O

| Niedrige— Mittel—eHoch

®@ ® @ O

Transmitter: Drucken Sie einmal die Einschalttaste. Die Batterielampen leuchten auf, um
den Batteriestand anzuzeigen.
Drohne: Drlcken Sie die Einschalttaste des Akkus einmal. Die Lichter leuchten auf, um
den Batteriestand anzuzeigen.

55
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2.2 Aufladen >>
Aufladen der Drohnenbatterie N

1, - Bitte lesen Sie vor dem Aufladen die Anweisungen im Abschnitt "Verwendung der Batterie
in den "Sicherheitsrichtlinien” sorgfditig durch!
- Laden Sie die Batterie der Drohne NICHT sofort nach einem Flug auf, da die Temperatur der Batterie
zu hoch sein kénnte. Bitte warten Sie, bis sie sich auf Raumtemperatur abgekuthit hat, bevor Sie sie
wieder aufladen.
- Bitte verwenden Sie zum Aufladen der Batterie das Original-Ladekabel.

Um den Akku der Drohne zu laden, muss er in der Drohne installiert werden. Diese Drohne
verfugt Uber einen Standard-Typ-C-Anschluss, der mit der Standard-Typ-C-Schnittstelle
kompatibel ist. Verwenden Sie zum Aufladen ein USB-Ladegerdt, das das QC3.0-Protokoll
untersttzt, dhnlich wie Ladegerate fur Smartphones, Kameras und andere digitale Gerate. Das
Aufladen ist nicht moglich, wenn die Drohne eingeschaltet ist, und die Drohne kann nicht
eingeschaltet werden, wahrend sie aufgeladen wird.

Die Batterieleuchten blinken griin, um den Beginn des Ladevorgangs zu signalisieren, und erléschen,
Ksobald die Batterie vollstéindig aufgeladen ist. Die schnellste Ladezeit betragt 80 Minuten. )

A

ANLEITUNG ZUM BETRIEB/ 2

2.2 Aufladen >>

-

Aufladen des Transmitters

L. - Bitte lesen Sie vor dem Aufladen die Anweisungen im Abschnitt "Verwendung der
Batterie” in den
"Sicherheitsrichtlinien” sorgfdaitig durch.
- Bitte verwenden Sie zum Aufladen der Batterie das Original-Ladekabel.

Der Transmitter verfugt Uber eine Standard-Typ-C-Schnittstelle. Verwenden Sie
zum Aufladen ein USB-Ladegerdt, das das QC3.0-Protokoll unterstutzt, dhnlich wie
Ladegerdte fur Smartphones, Kaomeras und andere digitale Gerdte.

Die Akkuleuchten blinken grin, um den Beginn des Ladevorgangs zu signalisieren,
und erléschen, sobald der Akku vollstéindig geladen ist. Die schnellste Ladezeit
betrégt 220 Minuten.

J
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2.3 Vorbereitungen vor d
Vorbereitung der Drohne

@ Legen Sie den Akku und die TF-Karte (Kopazitdt£1286; Je nach ausgewdhliter
Speicherrate in der App, wdhle bitte das entsprechende TF-Kartenformat: 50Mbps
(c10/U1/V10 oder hoher); 100Mbps (U3/V30 oder hoher)

@ Nehmen Sie die Gimbal-Abdeckung ab.

@ Klappen Sie den vorderen Arme und Propeller aus. 0.

@ Klappen Sie den hinteren Arme und Propeller aus. Offnen
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2.3 Vorbereitungen vor d

Vorbereitung des Transmitters

@ Klappen Sie die Antennen und Griffe aus.

@ Nehmen Sie die Joysticks aus den Ablageféichern und montieren Sie sie am
Transmitters.

@ Ziehen Sie die Halterung fur das Mobilgerdt aus und setzen Sie Ihr Mobilgerdt mit
dem Ladeanschluss nach rechts ein. Wdahlen Sie anhand Ihres Mobilgerdts das
entsprechende Adapterkabel fir den Transmitter (Lightning oder Typ-C) aus, das
im Paket enthalten ist. Verbinden Sie ein Ende des Kabels mit lhrem Mobilgerdt und
das andere Ende mit dem Typ-C-Anschluss auf der rechten Seite des Transmitters.

59
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2.3 Vorbereitungen vor de
Winkel der Antenne R

Fur eine optimale Signalstérke wahrend des Drohnenflugs sollten Sie die Antennen
des Transmitters rechtzeitig so ausrichten, dass sie immer auf die Drohne zeigen, wie
unten dargestellt.

& 4% ANLEITUNG ZUM BETRIEB /

2.3 Vorbereitungen vor dei

HS Sirius APP: die Schnittstelle

Auf diesem Bildschirm kénnen Sie hochauflésende Live-Videos und Fotos ansehen, die

von der Kamera der Drohne aufgenommen wurden, und Einstellungen fur die Drohne

und den Transmitter in Echtzeit vornehmen.
1 2 3
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2.3 Vorbereitungen vol

& 4%
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HS Sirius APP: die Schnittstelle

B zurtck ( < ) : ZurUck zum vorherigen Bildschirm.
Geschwindigkeitsmodus (N/A) : Zeigt die aktuelle Geschwindigkeit an Bildschirm.

Info-Bar (Device Disconnected) . Zeigt den Flugstatus der Drohne und alle Warnmeldungen an.

. Zeigt d ktuell Akkustand der Droh \Warn-
A Batteriezustand der Drohne ( @) : rﬁleglldunzgnqqnue en ustand der brohne an.ivam

B Verbleibende Flugzeit (00:00) : Zeigt an, wie viel Flugzeit noch verbleibt.

A GNss-Status (&0) : Zeigt die aktuelle Starke des GNSS-Signals an.

. Zeigt die Signalstarke zwischen dem Sender und
" der Drohne an.

B Einstellungen ( £22 ) : zugriff und Anderung der Sicherheits- und Steuerungseinstellungen.

Signalstarke des Transmitters (& will)

B Kameraeinstellungen ( %E ) : Einstellungen fiir Anzeige, Fotos, Videos usw. vornehmen.

M@ Foto/Video ( %5,) : Schaltet zwischen Foto- und Videomodus um.

. Drucken Sie diese Taste, um Fotos aufzunehmen oder
" die Videoaufnahme zu starten/beenden.

Album ( (2] ) : Fotos und Videos im Album anzeigen.

. Zeigt den verfugbaren Speicherplatz auf der
" TF-Karte an.

Ausloser/ Aufnahmetaste (@) )

K Kapazitat der TF-Karte der Drohne ( TF: N/A)

=]

=

EV (EV:N/A ) : Zeigt den aktuellen Belichtungswert.

H: Hohe vom Startpunkt.

Flugparameter der Drohne:

D: Horizontale Entfernung vom Home-Point.
V.S: Vertikale Geschwindigkeit der Drohne.

H.S: Horizontale Geschwindigkeit der Drohne.

Orientierungsanzeige und Kompass ( [4]) :

Zeigen Sie die aktuelle Ausrichtung und
Richtung der Drohne an.

VergroRern ( + ) : VergroBert das Bild ein wenig.

B Herauszoomen ( - ) : Leichtes Herauszoomen.

3]

verkleinern ( L) : Verkieinert die Kartenansicht.

Karte ( 7 ) : Zugriff auf die Kartenfunktion.

Automatischer Start/Landung/RTH ( & ) :

Intelligente Flugfunktionen ( 83

Tippen Sie auf das Symbol und halten Sie die
Taste nach

Aufforderung gedrlckt, um den automatischen
Start oder Landung zu starten. Tippen Sie auf, um
Smart RTH zu aktivieren, damit die Drohne zum
letzten aufgezeichneten Startpunkt zurtickkehrt.

: Enthalt Modi wie Zeitraffer, Verfolgung, etc.
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2.4 Flug >>

& 4%
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Einschalten und Kopplung

& - Bevor Sie die Drohne einschalten, vergewissern Sie sich, dass die Gimbal-Abdeckung
entfernt wurde, um den Selbsttest der Drohne nicht zu beeintréchtigen.
- Um einen moglichen Verlust oder eine Beschadigung zu vermeiden, wird dringend
empfohlen, dass der Pilot die Drohne in einem offenen Bereich im Freien betreibt.

@ Drucken Sie die Taste einmal kurz und halten Sie sie dann gedriickt, um den Trans-
mitter einzuschalten.

@ Drucken sSie die Taste einmal kurz und halten Sie sie dann zwei Sekunden lang
gedrickt, bis alle vier Batterielampen aufleuchten.

@ Positionieren Sie die Drohne horizontal und warten Sie, bis die Statusleuchte von
schnell blinkendem Gelb auf langsam blinkendes Griin wechselt und die Systemsta-
tusleuchte am Transmitter von Rot auf Grun wechselt, was eine erfolgreiche Kop-
plung anzeigt. =

@Verbinden Sie die Drohne und den Transmitter neu

« Die Drohne und der Transmitter werden vor dem Verlassen des Werks gebunden. Unter
normalen Umsténden ist es nicht notwendig, sie erneut zu binden. Die Drohne und der
Transmitter werden nach dem Einschalten automatisch verbunden;

* Wenn Sie Ihre Drohne oder Transmitter ausgetauscht haben oder das automatische Pair-
ing nicht erfolgreich war, mussen Sie sie in der App neu binden.

Der Vorgang lauft wie folgt ab

‘ Schalten Sie den Transmitter und die Drohne ein.

. Verbinden Sie das Mobilgerat mit dem Transmitter — Fuhren Sie die HS Sirius-App aus — Klicken Sie auf
“Profil" auf der Hauptschnittstelle der App — Klicken Sie auf “Einstellungen” — Klicken Sie auf "Verbinden mit
neuer Drohne”.

@ Halten Sie die Akkutaste der Drohne gedriickt, bis alle Akkulampen zu blinken beginnen.

. Klicken Sie auf "Bereit zum Verbinden" und der Transmitter wird sich automatisch mit der Drohne verbinden.
Sobald die App-Schnittstelle anzeigt, dass die Bindung erfolgreich war, bestatigt sie, dass der Prozess
erfolgreich abgeschlossen wurde.

Eannecting Hew Brane

i it s e

e —
¥ et e

2 CRE eyt b
mmmarii i

Paady 1o cosnect

~

65



66

HOLY.

2 / ANLEITUNG ZUM BETRIEB (A

24 Flug >>
Einstieg in die Flugschnittstelle )

@ Wenn sie die App zum ersten Mal ausfiihren, miissen Sie sich registrieren und bei
Ihrem Konto anmelden, wie Sie dazu aufgefordert werden, und dann die Drohne aktivieren.

Sobald das Mobilgerat mit dem Transmitter verbunden ist, muss das Mobilgerat dem Trans-
mitter vertrauen, und die HS Sirius App wird nach dem Einschalten des Transmitters automa-
tisch gestartet; falls nicht, 6ffnen Sie diese App bitte manuell. Sobald Sie auf die App zugreif-
en, registrieren Sie sich und melden Sie sich an, tippen Sie dann auf, aktivieren Sie
die Drohne und rufen Sie die Flugschnittstelle auf.

. W

v
«-

(LA ANLEITUNG ZUM BETRIEB / &

2.4 Flug >>

Die Signale der GPS-Satellitenpositionierung )

Uberprufen der Anzahl der GPS-Signale: Wenn die GPS-Anzanhl rot und kleiner als 14
ist, zeigt dies einen ungesunden GPS-Navigationsstatus an, und die Drohne kann nur
im Hohenhaltung-Modus fliegen, alle GPS-bezogenen Funktionen sind in diesem
Modus nicht verfugbar; wenn die GPS-Anzahl wei und groker als 14 ist, bedeutet
dies einen normalen GPS-Navigationsstatus, und die Drohne kann starten. Je hdher
die angezeigte GPS-Zahl ist, desto genauer ist die Positionsbestimmung.

EV:N/A TR:N/A

67
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24 Flug >>

&) 4%
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Kompasskalibrierung

Zugang zur Kompasskalibrierung

Uber den Flugbildschirm der App, "Einstellungen” @ —" Sicherheit” @ —"Ka-
librierung’—"Kompasskalibrierung’, starten Sie die Kalibrierung des Kompasses, dann
wird die Statusleuchte der Drohne blau.

Wie man den Kompass kalibriert:
1) Positionieren Sie die Drohne so, dass ihr Kopf senkrecht nach oben zeigt, und drehen Sie sie
um 720° um die vertikale Achse. Die Statusleuchte der Drohne beginnt rot und blau zu blinken.
2 Halten Sie dann die Drohne flach und drehen Sie sie um 720 ° um die horizontale
Achse. Die Statusleuchte leuchtet dann grin. Legen Sie die Drohne schlieBlich auf
einer ebenen Fléche ab, um sie auszuruhen.

der Kopf nach oben

:.:\
Der Boden ' o Der Boden o
L * Sollte die Kalibrierung nicht erfolgreich sein, wiederholen Sie bitte die obigen Schritte.

- Wenn die HS Sirius-App auf Ihrem Mobilgerdt anzeigt, dass der Magnetkompass der
Drohne erheblich gestort wird, oder wenn die Drohne im Schwebeflug kreist oder von ihrem
beabsichtigten geradlinigen Weg abweicht, landen Sie umgehend, um den Kompass zu
kalibrieren. Vergewissern Sie sich vorher, dass der Motor gesperrt ist.

-Um einen stabilen Flug zu gewdhrleisten, empfehlen wir den Piloten, vor jedem Flug eine
Kompasskalibrierung durchzufthren.

- Kalibrieren Sie den Kompass NICHT an Orten, an denen magnetische Stérungen auftreten
kénnen, wie z. B. in der Néhe von Magnetitvorkommen oder grofen Metallstrukturen wie
Parkh&usern, stahlverstérkten Kellern, Bricken, Autos oder Gerlsten.

- Tragen Sie wdhrend der Kalibrierung KEINE Gegenstéinde, die ferromagnetische Materialien
enthalten, in der Nahe der Drohne.

- Bitte fuhren Sie die Kalibrierung an einem offenen Ort im Freien und fern von starken elek-
tromagnetischen Stérungen durch.

- Es wird empfohlen, dass sich die Drohne wéhrend der Kompasskalibrierung 0.9144 Meter
Uber dem Boden befindet.
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2.4 Flug >>
Entriegelung der Motoren

Nachdem der Transmimtter erfolgreich mit der Drohne verbunden wurde, dricken
Sie den linken und den rechten Joystick gleichzeitig in die unteren, dueren Ecken
und halten sie dort, bis sich der Motor dreht. Wenn sich die Motoren zu drehen
beginnen, kbnnen Sie die Joysticks loslassen.

=5

& Verriegelung: Bewegen Sie den Gas-Joystick nach unten und halten Sie ihn 2 Sekun-
den lang gedruckt. Die Motoren stoppen dann.

&) 4% ANLEITUNG ZUM BETRIEB / &

2.4 Flug >>

Abheben

@ Stellen Sie sicher, dass der Transmitter, der Akku der Drohne und das Mobilgeréat
vollstéindig geladen sind. Vergewissern Sie sich, dass die Drohne das Satellitenortungs-
signal erfasst hat, was durch ein weiles GPS-Statussymbol in der App angezeigt wird
(d. h. die Anzahl der Satelliten liegt tber 14).

Manuelles Abheben
Fuhren Sie die folgende Bewegung aus, um die Motoren zu starten, und dricken Sie
dann den Gashebel langsam nach oben, um abzuheben.

@@»(@D

Der Gashebel-Joystick

Automatisches Abheben

Wenn die Startbedingung erreicht ist (die Informationsleiste in der oberen linken Ecke
der App zeigt "Be Ready’ an), tippen Sie auf das Startsymbol * @ " auf der Flugober-
fldche der App, und halten Sie dann das Symbol " @ " gedrlckt, die Drohne hebt
automatisch ab und steigt auf eine Hohe von 2 Mtern, um zu schweben.

7
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2.4 Flug >>

Manuelle Landung

Ziehen Sie den Gas-Joystick langsam nach unten, bis die Drohne auf dem Boden
landet. Nachdem die Drohne den Boden beruhrt hat, ziehen Sie den Gas-Joystick in die
unterste Position und halten ihn dort 2 Sekunden lang. Die Motoren werden angehalten.

@ Der Gashebel-Joystick

Automatische Landung

Tippen Sie auf das "@"—Symbol in der Flugschnittstelle und halten Sie dann das
"e"—Symbol gedruckt. Die Drohne wird automatisch landen.

2.5 Flugfunktionen >>

Geschwindigkeitsschalter

Die Drohne verfugt Uber drei Geschwindigkeitsmodi: Stabil, Normal und Sport. Um
zwischen diesen Modi zu wechseln, dricken Sie einfach einmal die Geschwind-
igkeitsumschalttaste am Transmitter oder wechseln Sie im Flugbildschirm der App *
Einstellungen” @ﬁ "Sicherheit” [£J > "Geschwindigkeitsmodus”.

Stabiler Modus: Maximale horizontale Fluggeschwindigkeit von 5m/s; maximale Auf-
stiegsgeschwindigkeit von 2m/s; maximale Sinkgeschwindigkeit von 1,5m/s.
Normaler Modus: Maximale horizontale Fluggeschwindigkeit von 10m/s: maximale
Aufstiegsgeschwindigkeit von 3m/s; maximale Abstiegsgeschwindigkeit von 2.5m/s.
Sport-Modus: Maximale horizontale Fluggeschwindigkeit von 14m/s; maximale Auf-
stiegsgeschwindigkeit von 4m/s; maximale Abstiegsgeschwindigkeit von 35m/s.

Die Drohne befindet sich nach dem Einschalten standardmdafig im stabilen Modus,
der fUr Filmzwecke empfohlen wird.

@ Im Sportmodus bewegt sich die Drohne schnell. Um die Flugsicherheit zu gewdhrleis-
ten, halten Sie einen Bremsweg von mindestens 30 Metern ein.
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2.5 Flugfunktionen

(A ANLEITUNG ZUM BETRIEB / &

Wenn die Drohne in den RTH-Modus wechselt, kehrt sie automatisch zum Home Point
zurUck und landet.

Der RTH (Return-to-Home) kann auf drei Arten ausgeldst werden:

1 Durch den Benutzer:

RTH kann entweder durch Tippen auf * @ " in der App oder durch Driicken und Halten
der" &" RTH-Taste

am Transmitter bis zum Piepton ausgeldst werden.

2 Wenn der Akku der Drohne leer ist:

Die Drohne berechnet anhand der aktuellen Flugdistanz und -héhe automatisch, ob
sie noch gentgend Energie fur die Ruckkehr nach Hause hat, und beginnt automatisch
mit der Ruckkehr nach Hause.

Wenn der aktuelle Akkustand die Drohne nur lange genug unterstttzt, um von der
aktuellen Hohe abzusteigen, wird die Drohne automatisch landen. Diese automatische
Landung kann nicht abgebrochen werden, aber der Transmitter kann die Bewegung
der Drohne wdhrend der Landung noch steuern. Wahrend der automatischen Landung
ist es ratsam, die Drohne horizontal zu bewegen, um so schnell wie moglich einen
geeigneten Landeplatz zu finden. Wenn der Benutzer den Gas-Joystick so lange nach
oben druckt, bis die Energie verbraucht ist, wird die Drohne absturzen.

3 Wenn der Transmitter das Signal verliert:
Bei Verlust des Transmittersignals fuhrt die Drohne je nach den Einstellungen in
der App (‘Einstellungen” — "Sicherheit" — "Signal verloren”) eine der folgenden
Aktionen aus: zum Home -Point zurtickkehren, direkt landen oder an Ort und
Stelle schweben. Wenn die Aktion auf RTH eingestellt ist und zuvor ein Home Point
aufgezeichnet wurde, bei dem der Kompass normal funktioniert, wird die
RTH-Funktion nach dem Verlust des Sendersignals automatisch aktiviert.

@ - Die Rucklaufhéhe ist von 30m - 120m einstellbar, bitte stellen Sie die Hohe
entsprechend der tatséchlichen Flugumgebung ein, um ein Auftreffen auf
Hindernisse auf dem Heimweg zu vermeiden.

- Druicken Sie wéhrend des RTH-Modus-Prozesses einmal die RTH-Modus-Taste,
um den Modus abzubrechen.

- Wenn das GPS-Signal abnormal ist oder das GPS nicht funktioniert, ist es
unmaoglich, den RTH-Modus zu aktivieren. Bitte landen Sie die Drohne manuell.

- Wenn die Windgeschwindigkeit zu hoch ist, kann die Drohne méglicherweise
nicht zu einem Home-Point zurtickkehren. Fliegen Sie mit Bedacht.

- Achten Sie beim RTH besonders auf kleine oder feine Objekte (wie Aste oder
stromleitungen) oder transparente Objekte (wie Wasser oder Glas). Beenden Sie
RTH und steuern Sie die Drohne in einem Notfall manuell.
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2.5 Flugfunktionen >>

&) 4% ANLEITUNG ZUM BETRIEB / &2

Horizontaler Abstand zwischen Drohne und Home Point > 20 Meter
a. Wenn die Flughdhe der Drohne grofer ist als die eingestellte RTH-HOhe, behdlt die
Drohne die aktuelle Hohe bei und fliegt horizontal zum oberen Ende des HOME-Punkts

zurtick, um dann vertikal zu landen.
b. Wenn die Flughthe der Drohne niedriger ist als die eingestellte RTH-Hbhe, steigt die

Drohne vertikal auf die eingestellte RTH-Hohe und fliegt horizontal zum oberen Ende
des HOME-Punkts zurtck, um dann vertikal zu landen.

©® H2Die eingestellte RTH-H6he

® H<Die eingestellte RTH-HOhe

Der horizontale Abstand zwischen der Drohne und dem Startpunkt ist < 20 Meter
Die Drohne behdlt die aktuelle Hohe bei und fliegt horizontal zum oberen Ende des
HOME-Punkts zurlick, um dann vertikal zu landen.

v

Q HOME-Point <20 Meter
>20 Meter
76 \_
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2.5 Flugfunktionen >>

Gimbal-Steuerung

Der Drei-Achsen-Gimbal bietet eine stabile Plattform fur die Kamera, so dass die
Kamera auch dann ein stabiles Bild aufnehmen kann, wenn die Drohne mit hoher
Geschwindigkeit fliegt. Du kannst den Neigungswinkel (PIT) des Gimbals Gber das
Gimbal-Einstellrad des Transmitters steuern.

-90°
Neigungswinkel (PIT)

Das Kardanwahlirad der Fernbedienung
Steuerung wdhlt rechts oder links

@ ®im Sportmodus betragt der Winkelverstellbereich +30° bis -70°.
Wenn die Drohne vorwadrts fliegt, wird empfohlen, den Kardanwinkel unter 0 °
einzustellen, um ein Blockieren des Bildschirms zu vermeiden.

& 4% ANLEITUNG ZUM BETRIEB / &

2.5 Flugfunktionen >>

Einstellung der Kamera

Methode 1

Schnelles Einstellen der Kamera-EV Uber den sekunddren Joystick des Transmitters.
Wenn das Bild zu hell ist, verringern Sie schnell den Belichtungswert, indem Sie den
sekunddren Joystick nach links drticken, wodurch das Bild dunkler wird.

Ist das Bild dagegen zu dunkel, hellen Sie es auf, indem Sie den sekunddren Joystick
nach rechts dricken, um den Belichtungswert schnell zu erhéhen.

Ev+

Verringern Sie EV, Erhdhen Sie den EV-Wert,

um das Bild abzudunkeln.

um das Bild aufzuhellen

Der sekunddre Joystick

Methode 2

Detailliertere Einstellungen kénnen Sie in den Kameraeinstellungen " 2= " der App
vornehmen.

79



2 / ANLEITUNG ZUM BETRIEB (HE A (HEA ANLEITUNG ZUM BETRIEB / &

Die FN-Taste h Fotos und Videos aufnehmen R

Sie kénnen die App unter "Einstellungen” @ — "Steuerung’ g% — 'Tastenanpassung’
verwenden, um die Funktion einschlieilich Kardanaufhéingung und Tempomat anzupassen.

@ Um Fotos oder Videos aufzunehmen, muss in der Drohne eine TF-Karte eingesetzt sein.

Die Bedienung erfolgt Giber die APP-Schnittstelle des Mobilgerdts:

Klicken Sie auf das Symbol " @ ", um zwischen Foto- und Videoaufnahme zu
wechseln.

Fotos aufnehmen: Klicken Sie auf das Symbol " ()", um ein Foto aufzunehmen.

w N

Videos aufnehmen: Klicken Sie auf das Symbol " @ ", um die Aufnahme zu start-
en. Klicken Sie nach der Aufnahme auf das Symbol * @ " erneut, um die
Aufnahme zu beenden.

Gimbal neu ausrichten: Drlcken Sie die FNTToste, Qer Gimbol—Winkel 'dreht sich Bedienung iber Transmitter:
automatisch auf -90°. Erneut drlicken, der Gimbal-Winkel wird automatisch auf 0°
gedreht.

Geschwindigkeitsregelung: Die Drohne fliegt automatisch in einer geraden Linie mit B
einer konstanten Geschwindigkeit, die der Geschwindigkeit entspricht, mit der sie sich Videos aufnehmen: Drucken Sie die Aufnahmetaste * " oben links auf dem
vor dem Eintritt in den Tempomat bewegt hat. Driicken Sie die Drosselklappenwippe, Transmitter, die Kamera startet die Aufnahme, drlcken Sie erneut, die Kamera
um den Modus zu verlassen. stoppt und speichert das Video.

. J . J

Fotos aufnehmen: Driicken Sie die Fototaste " [ " oben rechts auf dem Trans-
mitter einmal, und die Kamera nimmt ein Foto auf.

N
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2.5 Flugfunktionen >

H

i ANLEITUNG ZUM BETRIEB /

Abwadrtsgerichtete Sichtsystem

=

Abwadrtsgerichtete Sichtsystem und TOF-Entfernungsmesser-System

Das abwdrtsgerichtete Sichtsystem und das TOF-Entfernungsmesssystem befinden sich beide
an der Unterseite der Drohne. Das abwdrtsgerichtete Sichtsystem besteht aus einer Kamera;
das TOF-Entfernungsmesssystem besteht aus einem Lichtimpuls-Sensormodul zur TOF-Erken-
nung, das eine Referenz fr die Hohe der Drohne zum Boden liefern und die Position der Drohne
mit dem abwdrtsgerichteten Sichtsystem berechnen kann.

Anwendungsbereich

Die Ortungsfunktion des abwdrtsgerichteten Sichtsystems ist ideal fur Gebiete ohne oder mit
schwachem GPS-Signal, vorausgesetzt, die Oberfléiche ist reichhaltig strukturiert und ausre-
ichend beleuchtet. Die optimale Arbeitshohe liegt zwischen 0,5m und 10m. Fliegen Sie Uber diese
Hohe hinaus, kann die Effektivitdt der visuellen Positionsbestimmung beeintréichtigt werden,
daher ist es wichtig, unter solchen Bedingungen vorsichtig zu fliegen.

-

Die maximale Schwebehohe der Drohne betrégt 2,5 Metern bei Verwendung des
abwadrtsgerichteten Sichtsystems in einem offenen und flachen Feld ohne GPS.

Das Abwdrtssichtsystem funktioniert auf der Wasseroberfléche moglicherweise nicht
richtig. Es wird empfohlen, dass der Benutzer die volle Kontrolle Gber den Flug behdit.
Das Abwdrtssichtsystem ist nicht flr den Einsatz in Szenarien geeignet, in denen die
Geschwindigkeit der Drohne zu hoch ist. Zum Beispiel darf die Fluggeschwindigkeit
in einer Hohe von Im Uber dem Boden 4,8m/s und in einer Héhe von 2m Gber dem
Boden 10m/s nicht Uberschreiten.

Das abwdrtsgerichtete Sichtsystem kann Oberfléichen ohne Texturmerkmale nicht
erkennen und kann in Umgebungen mit unzureichender oder zu hoher Lichtinten-
sitdt nicht richtig funktionieren.

Blockieren oder stéren Sie das Bildverarbeitungssystem in keiner Weise und ver-
wenden Sie es nicht in einer Umgebung mit zu viel Staub und Nebel, um die Klarheit
der Kamera nicht zu beeintréchtigen. Bitte blockieren Sie den TOF-Erkennung-
slichtimpuls-Transceiver-Sensor in keiner Weise.

Vermeiden Sie das Fliegen bei Regen und Nebel oder in anderen Situationen mit
schlechter Sicht (Sichtweite unter 100m).

In den folgenden Fdallen funktioniert das System nicht ordnungsgeman:
Einfarbige Oberfléichen (z. B. schwarz, weif, rot, gran).

Oberfléichen mit starken Reflektionen (z. B. Eisfléichen).
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2.5 Flugfunktionen >>
Abwadrtsgerichtete Sichtsystem R

© Wasseroberfléche oder durchsichtige Objekte.

@ Oberflachen von sich bewegenden Objekten (z. B. Uber Menschenstrémen, Uber
Strauchern oder Gras, das von starkem Wind verweht wird).

@ Szenarien mit dramatischen und schnellen Verédnderungen der Beleuchtung.

(f Oberflachen, die besonders dunkel (vveniger als 10lux) oder besonders hell (mehr
als 40.0001ux) sind.

©@ Materialoberfléchen, die eine starke Absorptions- oder Reflexionswirkung auf
Rechteckimpulse haben (z. B. Spiegel).

h Oberflachen mit besonders sparlicher Textur.

@ Oberfléchen von Objekten mit einem hohen Grad an Texturwiederholung (z. B.
kleine karierte Kacheln in derselben Farbe).
@ Winzige Hindernisse (z. B. Aste, Drahte usw.)

& 4%
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2.6 Zusatzliche Anweisu

Austauschen der Propeller

@ Entfernen Sie die Propellerschrauben mit einem
Schraubenzieher und nehmen Sie die Propeller ab.
@ Ersetzen Sie die Propeller durch neue und ziehen
Sie die Schrauben fest an. Stellen Sie sicher, dass
die Drehrichtung (im oder gegen den Uhrzei-
gersinn), die durch die Symbole auf dem Arm und
dem Propeller angezeigt wird, Ubereinstimmt. Ein
falscher Einbau der Propeller fUhrt dazu, dass die
Drohne nicht fliegen kann.

1, - Stellen Sie sicher, dass die Propeller sicher und
fest sitzen.
- Sollten die Propeller verformt oder beschadigt
sein, tauschen Sie sie bitte aus, bevor Sie wieder
fliegen.

= J

Entfernen Sie den Akku

@ Dricken

Dracken und halten Sie den strukturier-
ten Teil der Druckknopfe auf beiden
Seiten des Akkus und ziehen Sie ihn zur
Ruckseite der Drohne, um den Akku zu
entfernen.

- J
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2.6 Zusatzliche Anweis

@ Die Anzeige leuchtet in einem kontinuierlichen Zyklus von links nach rechts auf und zeigt
damit an, dass der Akku geladen wird.

@ Bei der normalen Anzeige des Ladezustands haben die Batterielampen drei Zusténde:
alle Lampen leuchten, einige Lampen leuchten sténdig und eine blinkt, und einige Lampen
sind aus.

@ Der Akku schaltet sich automatisch aus, wenn die Drohne nicht innerhalb von 10 Minuten
nach dem Einschalten abhebt.

@ wird das Ladegerat wahrend des Ladevorgangs abgetrennt, schaltet sich der Akku nach
5 Minuten automatisch aus oder er kann sofort manuell ausgeschaltet werden.

(B Bleibt der Akku mit einem Ladestand von Uber 65 % eingeschaltet und unbenutzt, geht er
in den Standby-Modus Uber. Nach 5 Tagen beginnt er sich automatisch zu entladen, bis der
Ladestand auf 65 % sinkt. Dann schaltet sich der Akku automatisch aus.

& 4% ANHANG / 3
Spezifikationen >>
Kamera Drohne
Bildsensor: 1/2.3-Z0ll-CMOS; 48 Milionen effektive Pixel Diagonaler Motorabstand: 241.6mm
Linse: FOV83°; 4,49mm . . ). 167.4mm*217.8mm*62mm (Entfalten)
IS0 Bereich: 100-1600 BimeTsiERem () 143mm*82 8mm*62mm (Falten)
Elektronischer Verschluss: |1/2-1/4000 Abfluggewicht: 2499
Fotoauflésung: 8192*4608/3840*2160 Max. Aufstiegsgeschwindigkeit:| Standard ist 4m/s
FHD: 1920*1080 (60fps) Max. Abstiegsgeschwindigkeit: | Standard ist 35m/s
Videoauflésung: . P

UHD: 3840*2160 (30fps)
Speicherung Maximale Coderate] 50/100Mbps

Unterstutztes Doteisystemformat: | Fat32; exFat

JPEG; RAW(RAW—Formot, kann spdter

Bildformat: durch
Firmware-Upgrade gedffnet werden)
Videoformat: MP4

N . Extreme microSD-Karte, maximale Unterstiitzung
Unterstatzt Speicherkarten von128 G,

Max. horizontale Geschwindigkeit

(ohne W'\nd): 14m/s
Max. Kippwinkel: 35°
Max. Abflughohe: 4500m

Max. Windgeschwindigkeit:

Windstdrke 5

Spezifikation der Batterie:

7.7V, 2250mAh, LiPo 25, 10C

Betriebstemperaturen:

-10°C to + 45°C

30 Minuten (Schweben in einer windstillen

T2 50MB/s (CI0/u1/vI0 oder heher); MIEKITAIEIS (1 Rt Umgebung, und von 100% Batteriestand bis 0%).
100 MB/s (U3/V30 oder haher).
TOF und gssy .

Préziser Messbereich: ‘ 0.25m~5m EHGEEED

Visueller Schwebebereich: ‘ 0.25m-10m Stabilitatssystem: 3-Achse (Nicken, Gieren, Rollen)
T itt Steuerbarer Rotationsbereich: | Steigung: -90° to 30°

_runs_ml Of; Max. Regelgeschwindigkeit: Steigung: 5°/s~100°/s einstellbar;
Dimensionen (LxwxH): |152.5x47x82mm (Falten) sttisch: £ 0T, cynarmisch: £ 0077

i Prézision der Winkelkontrolle: o T

Betriebsfrequenz 2.4GHz ({eriet i 3 Stabilisierung: + 0,01°
Batterie: Eingebaute Lithium-Batterie 3.7V 3900mAh LiPo
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3.2 Kontaktieren Sie

Bitte kontaktieren Sie uns, wenn Sie weitere Unterstitzung bendtigen.

J

usa@holystone.com (America)
eu@holystone.com (Europe)

www.holystone.com

+1(833) 766-4733

ANHANG / 3

Problem

Mégliche Ursachen und Vorgeschlagene Lésungen

Instabiler Flug oder
abnorme Haltung

Das GPS-Signal kann schwach sein. Fliegen Sie in offenen Gebieten mit einer Satellitenan-
zahl von 14 oder mehr. Vermeiden Sie Fllige in geschlossenen R&umen, zwischen hohen
Gebdauden oder in bewaldeten Gebieten.

Der Kompass ist moglicherweise gestort. Kalibrieren Sie den Kompass neu, bevor Sie erneut
versuchen zu fliegen.

App Verbindung mit dem
Transmitter fehigeschlagen,
keine Live-Ubertragung

1. stimmen Sie allen Aufforderungen zu, nachdem Sie Telefon und Transmitter verbunden
haben.
2. stellen Sie sicher, dass alle erforderlichen App-Berechtigungen aktiviert sind.

Schlieen Sie die App, verbinden Sie das Telefon wieder mit dem Transmitter und 6ffnen Sie
die App dann erneut.

Verzogerte Live-Ubertra-
gung, schwaches Signal

Richten Sie die Antenne des Transmitters direkt auf die Drohne und vermeiden Sie
Hindernisse zwischen den beiden, um eine optimale Signalstdrke zu erzielen. (Siehe Seite 60)

2.4G-Signale sind anféllig far Stérungen. Wahlen Sie zum Fliegen Orte mit minimalen
Signalstérungen.

Um die Bildubertragung zu verbessern, schalten Sie in den Kameraeinstellungen auf
Standard-Bildqualitét um.

Flughodhe und -entfernung
sind begrenzt.

Vergewissern Sie sich, dass Sie sich fur ein Konto registriert haben und eingeloggt sind.

Die Flughdhe der Drohne ist in Gebieten ohne oder mit schwachem GPS-Signal auf 2,5 Metern
begrenzt. Fliegen Sie lieber in offenen Gebieten mit einer Satellitenanzahl von 14 oder mehr.

Die Drohne befindet sich derzeit im Anféingermodus. Deaktivieren Sie den Anfangermodus,
um die Sicherheitsabsténde anzupassen.
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3.4 Information

Andere Informationen
EU RF Power(EIRP): <14 dBm (2452MHz- 2474MHz)

Achtung:

1) Der Hochstbetrag der EUT betréigt 45 © C, und sollte nicht niedriger als -10 ° C sein.

2) Das Gerdt entspricht den RF-Spezifikationen, wenn das Gerdt direkt an lhrem Kérper von
verwendet wird (0 mm).

3) Konformitétserklarung

Wir, Xiamen Huoshiquan Import & Export CO.LTD erkldren auf eigene Verantwortung, dass das
in der vorliegenden Gebrauchsanweisung beschriebene Produkt den technischen Normen der
Richtlinie 2014/53/EU, und der Richtlinie Uber allgemeine Produktsicherheit 2009/48/EC,
Richtlinie RoHS 2011/65/EU entspricht:

Produkt Name: Remote control four axis series

Modell/Marke Name: HS900/HOLYSTONE

Die Konformitatserklérung ist unter folgender Adresse abrufbar:
http:/ /www.holystone.com/Download/CE/HS900 _EU _DOC.pdf
Dieses Gerdt darf in den EU-Mitgliedstaaten betrieben werden.

3.4 Information

HERSTELLERINFORMATION :

Hersteller: XIAMEN HUOSHIQUAN IMPORT & EXPORT CO.LTD

Adresse: Address: Unit 1, Room 501, Hongxiang Building, No.258 Hubin Nan Road, Siming District,
Xiamen, China

+1(833) 766-4733

MTOM Erkldrung:

HS900 ist eine Quadrotor-Drohne. Das MTOM des HS900 betragt 249 g, einschlieRlich der
Propeller, des Flugakkus und der TF-Karte, was den CO-Anforderungen entspricht.

Die Benutzer mussen die folgenden Anweisungen befolgen, um die MTOM-CO-Anforderungen
zu erfullen. Andernfalls kann die Drohne nicht als CO-Flugzeug verwendet werden:

1. Figen Sie dem Fluggerdt KEINE Nutzlast hinzu, mit Ausnahme der im Abschnitt Liste der Gegen-
sténde einschlieRlich qualifiziertem Zubehor aufgefUhrten Gegensténde.

2. Verwenden Sie KEINE nicht qualifizierten Ersatzteile, wie z. B. Drohnenakkus oder Propeller usw.
3. Rusten Sie das Flugzeug NICHT nach.

Artikelliste mit qualifiziertem Zubehor
1. HS900 Propeller (0.8g pro Propeller)

2. HS900 Drohnenakku (ca. 832 g)

3. HS900 TF-Karte (ca. 0.3 g)

Liste der Ersatz- und Austauschteile
1. HS90O0 Propeller (O,8g pro Propeller)
2. HS900 Drohnenakku (ca. 832 g)
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3.4 Informationen zur E

Liste der SicherheitsmaBnahmen

Nachfolgend finden Sie eine Liste der mechanischen Sicherheitsvorkehrungen und
Betriebssicherheitsvorkehrungen fur das HS900.

1. Verhindern Sie, dass die Drohne in einem beschrénkten Luftraum fliegt. Siehe den
Abschnitt Anforderungen an die Flugumgebung fur Details.

2. Die Return to Home (RTH) Funktion. Einzelheiten hierzu finden Sie im Abschnitt GPS-Ruick-
kehr zum Heimatort.

3. Die optische Flusspositionierung. Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt Optische
Flusspositionierung.

MADE IN CHINA(CN)

i@ (€
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