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-
Guia de lectura Acceder al video
Para asegurarse de utilizar el producto de manera segura y correcta, escanar el

cédigo QR para ver nuestro video tutorial.
«M»  Medidas preventivas bdsicas «@» Consejos de operacion y uso

Pasos recomend

. ) . - Descargar la apli
Nuestro producto viene con tutoriales de video y los siguientes recursos:

Solo tiene que escanear el cédigo QR de abajo.

Descargo de responsabilidad y advertencias por la seguridad

Manual de usuario

Para comenzar sin problemas, recomendamos ver primero el tutorial de video y leer
los archivos «Descargo de responsabilidad y advertencias » y «Guia de seguridad».
Para obtener una comprension completa, conozca mds informacion a través de el
«Manual de usuario».

Android aplicacién en Google play

@ Sistemas operativo requeridos: i0S 11.0 o superior/ Android 5.1 o superior.
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1 / INTRODUCCION DEL PRODUCTO (A A INTRODUCCION DEL PRODUCTO /1

11 Contenido del paque 1.2 Esquema del drone

~N
Il Tapa de la cémara Cdmara
Interruptor de Testigo de nivel de la
encendido bateria
B Hélice B B Hélice A
Indicador de estado  [E Lente de posicionamiento
del drone de flujo Sptico
El Hélice A @ Hélice B
Encendido/Apagado: presiéne el interruptor
_ . de encendido « (!) » durante 3 segundos para
4 7 5 .
Il Drone B Bateriadeldrone H g%l:;li)de conexion I Cable de carga USB encender/apagar el drone. Cuando la bateria
- blo d - : esté encendida, los indicadores de nivel de la
Hélice Centrodecarga  H (Cfi“htfn > conexien Destornillador bateria mostrarén el estado actual de la
gining bateria. Cuando la bateria esté apagada, los
Tapa de la B Transmisor El Cable de conexién Guia del usuario indicadores se apagaran.
cdmara (Micro-UsB)
- J

122



123

1 / INTRODUCCION DEL PRODUCTO

1.3 Esquema del tr

Funciénes del transmisor

» Vista frontal:

& 4% & 4% INTRODUCCION DEL PRODUCTO /1

mis

! Estructura de fijacion Despegue/Aterrizaje: Parada de emergencia:

1o Vista superior: para el mévil presiéne brevemente presiéne larga

I

| Palanca izquierda Interruptor de velocidad: Activacién/desactivacion del GPS:

! presiéne brevemente presiéne larga

I

I

! Tomar foto A Pantalla LCD

|

|

| Comprobar el nivel de la Interruptor de encendido: E Palanca derecha

! bateria: presiéne brevemente presiéne brevemente, luego presiéne larga

| . inferi y mantenga

' o Vista inferior: . ‘ .

! El Volver a casa @ Grabar video Cuadrante para ampliar/reducir

I

|

| Puerto de conexion Cuadrante de ajuste de la Ranura del movil

: cdmara

I

I

| Puerto de carga @ Alojamiento de almacenamiente

! (Type-C) por las palancas
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(A

1.3 Esquema del transmisor >>

(LA

INTRODUCCION DEL PRODUCTO /1

Pantalla LCD

GPS.ill &bl @ X s
-
Y v | g R T | 7 =N
FANCIANY IANUIAN PZNOIAN NN ANAN AN~

'm

DISTANCE

Sefial WiFi del transmisor
Intensidad de la senal del
transmisor

Estato de drone

Altura de vuelo

Nivel de la bateria del
transmisor
Estado de la cdmara

B Nivel de la bateria del drone

il Velocidad horizontal

Intensidad de la senal GPS

Velocita del volo

El Distancia de vuelo

Velocidad vertical

A, Cuando la baterfa del transmisor esté baja, su icono « ¢ff] » comenzard a parpadear.
Cuando esto suceda, lleve inmediatamente el drone al suelo y cargue el transmisor.
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1.3 Esquema del transmisor >

(LA INTRODUCCION DEL PRODUCTO /1

Modo de la palanca de control

» Modo 2: (La palanca izquierda es la palnca del acelerador.)

Hacia adelante
A

Volarala
derecha
5

lzquierda m Derecha
©

lzquierda Derecha %
Girarala © = m Volarala
U izquierda

&
= Girarala | ©
ggel W&

e Modo 1: (La palanca derecha es la palnca del acelerador.)

Presiéne y mantenga el botén « (Q) », presiéne brevemente el boton « (1) » una vez,
luego presione hasta que el trasmisor emette tres «beep». Verrd visualizzato «R HAND
MODE» (modo mano derecha) se muestra en la pantalla LCD, lo que significa que el
transmisor estd ahora en el modo 1.

Hacia adelante

. s Volarala
Girarala &= < Girarala 1 izquierda

izquierda derecha
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2 / GUIA OPERATIVA & 4%

21 Recargar >>

® Carga del transmisor:

Adaptador USB
5V/3A)

‘ Acumulador
de energia

@ Inserte el enchufe Type-C del cable de carga en el puerto Type-C del transmisor.

. Conecte el otro extremo del cable a un adaptador USB (5v/3A) 0 a un acumulador de
energia para iniciar la carga.

@ Alcargar, las partes de la barra de nivel de la bateria se iluminardn a su vez. La pantalla LCD
muestra «CHARGING» (carga). Al final de la carga, las tres partes ( &ff] ) se encenderdn y
la pantalla LCD mostraré «CHARGE DONE» (corga completo?

@ se tarda unos 110 minutos en cargar completamente la bateria del drone. Una bateria
cargada ofrece unas 2.5 horas de vuelo.

I, - No se puede encender el transmisor mientras esté en carga.
- jAntes de cargar, lea cuidadosamente las instrucciones de la seccion «Seguridad de la bateria»
en el «Descargo de responsabilidad y guia de seguridad»!
- Por favor, use el cable de carga original para cargar el transmisor.

& 4% GUIA OPERATIVA / 2

21 Recargar >>

© Carga de la bateria del drone:

Adaptador USB
5V/3A)

Acumulador
de energia

@ Inserte la bateria en el centro de carga y luego conecte el centro de carga al cable de
carga Type- C.

. Conecte el otro extremo del cable a un adaptador USB (5V/3A) o a un acumulador de
energia para iniciar la carga.

@ Durante la carga, los indicadores del centro de carga parpadeardn en verde. Cuando la
bateria esté llena, los indicadores se volverdn verdes vy fijos. Si la bateria no se inserta, los
indicadores permanecerdn rojos.

@ se necesitan aproximadamente 3 horas para cargar completamente la bateria del drone.

1. - jAntes de cargar, lea cuidadosamente las instrucciones de la seccion «Seguridad de la baterio»
en el «Descargo de responsabilidad y guia de seguridad»!
- Por favor, use el cable de carga original para cargar la bateria del drone.
130



2 / GUIA OPERATIVA (A (LA GUIA OPERATIVA / 2

2.2 Preparacién antes d 2.2 Preparacién antes d

© Desplegar los brazos delanteros

¢ Instalacién: » Desmontaje:

Empuje la bateria correctamente en Presione el boton de bloqueo y

Suelte la hebilla en Levante suavemente . - p :
la tapa de la la tapa y luego tirar el drone. Aseglrese de escuchar un retire la bateria del fuselaje.
cAMmara. hacia la parte delan- «clic» para indicar que la bateria
tera del drone. estd bien instalada.
Todos los brazos del drone estdan ) @ - Aseglrese de que la bateria esté bien instalada, de lo contrario puede afectar la seguri-
doblados cuando se empaquetan en L. Antes de encender el drone, retire la tapa dad del vuelo del drone. El drone podiria estrellarse durante el vuelo debido a un corte de
la fabrica. Desplege los brazos delan- dellalcamara: energia.

teros y luego los traseros. - Instale/desmonte la bateria solo cuando el drone esté apagado.

131\ AN J o /132
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2 / GUIA OPERATIVA & 4%
2.2 Preparacion antes del
~

Hélices

» Instalaciéon:

Instale las hélices marcadas en los
ciguenals marcados. Apriete los dos
tornillos con un destornillador. A continu-
acion, se instalan hélices sin marca en
cigUenals sin marca.

A, - La direccion de rotacion de las hélices marcadas es diferente a la de las hélices no
marcadas. Por lo tanto, aseglrese de que estan instaladas en los ciglenales correctos.
+ Antes de cada vuelo, verifique si la hélice es segura y apretada.
- Si las hélices estdn deformadas o dafadas, reemplace antes de volver a volar.

* Desmontaje:

Use un destornillador para girar los
tornillos en sentido contrario a las
agujas del reloj para eliminarlos.
Luego levanta las hélices.

& 4% GUIA OPERATIVA / 2

2.2 Preparacion antes del

o

Tarjeta TF )

Antes de abrir el drone, inserte la tarjeta TF (no incluida) en la ranura de la tarjeta
TF. Este drone admite tarjetas TF con una capacidad méxima de 256GB.
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2.2 Preparacion antes del vi
Palancas de control R

Retire las palancas de control desde el alojamiento y montar las palancas en
el transmisor.

& 4% GUIA OPERATIVA / 2

2.3 Lista de inspeccion pre

Aseglrese de que el trans-
misor, el movil y la bateria del
drone estén completamente
cargados.

AsegUrese de que el drone
y las hélices se ensamblan
de manera segura.

Aseglrese de que los
brazos y las hélices del
drone estén completamente
desplegados.

© o
@, \
AsegUrese de que la tapa de  Aseglrese de usar los acceso-
la cdmara ha sido eliminada.  rios proporcionados por el OEM.

Aseglrese de que nada
obstruya los motores.
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2.4 El vuelo >>

NE

G 4% GUIA OPERATIVA / 2

Emparejar el drone con el transmisor

@ - Todas las operaciones que se muestran en este manual se explican utilizando el

«MODO 2» .
- Asegurese de conducir un drone en un lugar adecuado al aire libre.

1) Encender el drone

Presione el interruptor de encendido

« () » durante 3 segundos y encienda el
drone. Péngalo en plano y con la
cabeza hacia adelante. El indicador de
estado del drone empezard parpadear en
rojo. El drone estd esperando una em-
parejamiento.

2 Encender el trasmisor

Presione el interruptor de encendido breve-

mente « () » una vez, luego presidone y man-

tenga presionado durante 3 segundos para

encender el transmisor.

@ Una pulsacién corta del boton mostrard solo el
nivel de la bateria.

3 Emparejamiento automaético

Se necesitan unos 40 segundos para em-
parejar el transmisor con el drone. Durante el
emparejamiento, el transmisor. continuard
haciendo «beep». Finalmente, emitird un largo
«beep» para indicar que el emparejamiento
se ha completado.

~

J

-
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2.4 El vuelo

&) 4%

GUIA OPERATIVA / 2

Conectar el Wi-Fi

1) Conecte su mavil: abrir la estructura de fijaciéon para el movil. Seleccione el
cable de conexion adecuado (Type-C, Micro-USB o Lightning) del paquete. Conecte
un extremo marcado con el icono del transmisor « » al transmisor y conecte el

otro extremo al movil.

2) Lanzar la aplicacion «HS FLY» y abra la interfaz «live-feed» (transmisién en
tiempo real).

P

e »

CONTROLS

La aplicacién
HS FLY

@ Al usar un mévil android, cuando su movil solicite elegir el modo de conexion, elija «solo
cargar». Otras opciones pueden causar que la conexion falle.

J
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& 4%

2.4 El vuelo >>

-

&) 4%

GUIA OPERATIVA / 2

PASO 1

Empuje ambas palancas en la esquina
superior e interior al mismo tiempo por
comenzar a calibrar la brdjula.

PASO 2

El drone gira horizontalmente (man-
teniéndolo paralelo al suelo) hasta que
el transmisor emite un «beep».

PASO 3

Coloque la cabeza del drone hacia
arriba y girando hasta que el
transmisor vuelva a sonar. Se com-
pleta la calibracion de la brajula.

- Para garantizar la estabilidad del vuelo, recomendamos que el piloto realice una
calibracion de brdjula antes de cada vuelo.

- Se recomienda que el piloto mantenga el drone a aproximadamente 1 metro del suelo
durante la calibracion de la brdjula.

- No calibrar brdjulas donde pueda ocurrir interferencia magnética, como cerca de
depodsitos de magnetita o grandes estructuras metdlicas, como instalaciones de
estacionamiento, sétanos de acero, puentes, coches o andamios.

- Durante el proceso de calibracion, no lleve objetos (por ejemplo, los teléfonos moviles )
que contengan materiales ferromagnéticos cerca del drone.

J
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2 / GUIA OPERATIVA

2.4 Elvuelo >>
[ suscar serale GPs ] )

Buscar sefiale GPS

& Por favor, no use el modo GPS en el Interior.
1

- El indicador de estado del drone seguird parpadeando lentamente en azul, indicando
que la busqueda GPS todavia estd en curso.

- Si la sefial GPS es débil o tiene la intencion de volar dentro un espacio cerrado, presione
el botén « €2 » en el transmisor durante 2 segundos y salga del modo GPS para despegar
correctamente. La pantalla LCD mostrard el «ATTI MODE», indicando que el drone ha
entrado en el modo «attitude». En este modo, el drone puede despegar, pero tenga en
cuenta que todas las funciones relacionadas con el GPS ya no estardn disponibles.

Después de calibrar la brdjula, coloque el drone en una superficie plana. Aseglrese
de que alrededor no haya fuentes externas de interferencia de sefal.
El drone buscard automdticamente la sefial GPS. Cuando el indicador de estado del
drone se vuelve azul fijo, el drone ha localizado con éxito la sefial GPS.

J

-
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2.4 Elvuelo >>

Desbloquear los motores

Empuije las palancas de control hacia las esquinas interior e inferior al mismo tiempo.
Los motores comenzardn a girar y el drone estd desbloqueado.

@ Bloquear los motores: si no das una orden, el motor se bloqueard automaticamente 20
segundos después de desbloquearlo. También puede empuijar las dos barras de control a
la esquina interior y bloquear los manualmente.

& 4% GUIA OPERATIVA / 2

2.4 Elvuelo >>

Despegue/Aterrizaje

@ Despegue Presione brevemente el boton « ¥ » | El drone despegard automdti-
camente y se suspenderd a una altura de 15 metros. Ahora puede
usar las palancas de control para controlar el drone.

@ Aterrizaje Cuando el drone estd en el dire, presione brevementeel boton « 14 »,

El drone aterrizard lentamente.
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2.4 El vuelo >>

Despegue/Aterrizaje

& Durante el vuelo del drone, es importante ajustar regularmente la direccion y la
distancia entre el transmisor y el drone para garantizar que el drone siempre se
mantenga dentro del rango 6ptimo de comunicacion.

Rango de recepcion éptimo:

&) 4%

FUNCIONES DEL DRONE / 3

3.1 Funcibénes del vuelo >

Ajustar la cémara
~
00
»
90°

/
Ajustar el dngulo de la camara deslizando la cdmara para ajustar el cuadrante
«@®ANBLE® » (rcmgo de inclinacion: - 90 °a 0 °).

o

Ampliar/Reducir

0
Para ampliar, deslice el cuadrante d la derecha para ampliar/reducir « -3+ ». La pan-
talla LCD se muestra «ZOOM IN» (omplior)

Para ampliar, deslice el cuadrante a la izquierda para ampliar/reducir « —xJ+ ». La

\_ pantalla LCD se muestra «<ZOOM OUT» (reducir).

AN

/)
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Foto/Video )

149 .

3.1 Funcibénes del vuelo >>

Video

@ Presione brevemente el béton « (Q) » en el transmisor. El testigo « »en la pan-
talla parpadea una vez, lo que significa que has tomado una foto con exito.

. Presione brevemente el béton « (5 » en el transmisor. El testigo en la pantalla
« » comienza a parpadear, lo que significa que la cdmara estd grabando.
Presione larga el mismo béton por acabar la grabacion.

A purante la grabacion, la funcién «tomar fotos» fue desactivada.

&) 4%

FUNCIONES DEL DRONE / 3

Parada de emergencia h

-

3.1 Funcibénes del vuelo >>

Presione el boton « ¥ » durante 2 segundos y use la funcién de parada de emer-
gencia. Esta funcion solo es vdlida cuando la altura del drone es inferior a 5 metros.

A, La funcion de parada de emergencia solo se utiliza en caso de emergencia durante
el vuelo para evitar dafios o lesiones.
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3.1 Funcibénes del vuelo >>

Interruptor de velocidad )

Presione brevemente el boton « {;’1 » UNa vez por
cambiar la velocidad.

@ Por defecto, el drone se establece a baja velocidad.

P P £ 7 4 s i @Y, 58

257 8 @ e 2
RMERR MOIE = & NORMAL MOIE = ESCSPORT MOZER

El transmisor emite un El transmisor emite tres
«beep». La pantalla LCD
muestra «CAMERA MODE»

(modo camara) « - »

El transmisor emite dos
«beep». La pantalla LCD «beepn». La pantalla LCD
muestra «<NORMAL MODE» muestra «<SPORT MODE»
(modo normal) « = ». (modo sport) « = ».

- J/

A FUNCIONES DEL DRONE / 3

3.1 Funcibénes del vuelo >>

Volver a casa («RTH», return to home) )

© La funcién «Volver a casa» («RTH») devuelve el drone al punto de partida registrado.
Esta funcion solo se puede activar cuando el drone esté en modo GPS.

© El punto de partida predeterminado es donde el drone recibe por primera vez una
sefial GPS fuerte (cuando esto sucede, se enciende el icono « Gps.il » intensidad de
la sefial GPS en la pantalla LCD). El drone registra como punto de partida su posicion
de despegue en ese momento. Durante el vuelo, si el drone aterriza en una nueva
posicion, la siguiente posicion de despegue serd el punto de salida registrado.

* «RA» (return altitude) : la altura de retorno establecida en la configuracion de la aplicacion.

@ «RTH» intelligente:
Presione el boton « Q » en corto para activar la funcion inteligente «RTH». El drone
volverd al punto de partida del Gitimo registro.
En la funcion inteligente «RTH», el transmisor continuard emitiendo «beep» . Presione el

boton « @ » nuevamente para salir de la funcion inteligente «RTH».

@ «RTH» por averia:
La funcién «RTH» por averia se activard en los siguientes casos:
1. el drone recibe una potente sefial GPS; y

2. hay un punto de partida pregrabado; y

J
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& 4%

3.1 Funcibénes del

Volver a casa («RTH»)

3. la conexion entre el transmisor y el drone se interrumpio; y

4. la brdjula no tiene interferencias.

Una vez activada la funcion «RTH» por averia, el drone comenzard automdaticamente a
volar al punto de partida pregrabado. Si la conexion entre el drone y el transmisor se

3 «RTH» por baja tensién:

Cuando la bateria de vuelo esté demasiado baja o no tenga suficiente electricidad
para regresar a casa, el piloto debe aterrizar el drone lo antes posible para evitar
danos u otros peligros para el drone.

Para evitar riesgos innecesarios derivados de la falta de bateria, la funcion «RTH» por

FUNCIONES DEL DRONE / 3

baja tension de la bateria se activa automdticamente cuando la bateria del drone
es insuficiente. Segln la electricitad restante, hay dos casos:

«RTH» por baja tension fase 1: el drone automdaticamente vuela de vuelta y cruza el
punto de partida. Cuando el drone regresa, el transmisor emite un «beep» continuo.

restablece en el programa «RTH» por averia, el piloto puede volver a controlar el drone
presionando de nuevo el boton « @ » para terminar manualmente el programa «RTH».

@ Los siguientes son tres posibles programas de retorno para las funciones «RTH» inteligente y «RTH» por

averia: La pantalla LCD muestra «GOING HOME» (volver a casa).
@ Altitudine di volo>«RAx(altitudine di ritorno):
cuando la altura actual del drone sea superior d la @ANRA»@ Después que el drone ha regresado, estard limitado a volar dentro de la «zona de
«RA», el drone bajara primero a la «RA», volara de

seguridad», centrada en el punto de partida, con un radio de 30 metros y una altura

Wi @l [puintio € [Pl [USg CiSiiiee de 20 metros. El drone no podré salir de esta zona.

@ Altura de vuelo=«RAx»(altura de retorno):
cuando la altura actual del drone sea igual a «RA», el

v
N A=RA»@
drone mantendrd la altura actual, volard de vuelta al | i

punto de partida y luego bajaré al suelo. AU G m A<RA©

® Altura de vuelo< «RA»(altura de retorno): | partida 6
cuando la altura actual del drone sea inferior a la

«RA», el drone primero subird a la «RA», volard de
vuelta al punto de partida y luego bajaré al suelo.

«RTH» por baja tensién fase 2: el drone regresé directamente al punto de partida y
activo el aterrizaje automatico.

1. - En el programa «RTH», el drone no puede evitar obstdculos.
- La funcién «RTH» no se puede activar si la senal GPS es débil o no estd disponible.
- Aseglrese de ENCENDER el transmisor durante el vuelo. Desactivarlo activard la funcion
«RTH» por averia por pérdida de conexion.

153 \_ _/ 154




155

3 / FUNCIONES DEL DRONE

A

A FUNCIONES DEL DRONE / 3

-

t Connected

X
®
=

Homepage ( ﬁ ): haga clic en este icono para volver al mend principal.

), muestra el estado de vuelo y varios men-

Estado del sistema ( sajes de advertencia.

o . . . muestra el nivel actual de interferencia electro-
indice de interferencia de brijula ( &) ): magnética. «0» significa que no hay interferen-
cia, y «1000» significa interferencia méxima.

. muestra el nivel de la bateria del transmisor

Nivel de la bateria del tronsmlsor( e ): en tiempo redl.

B Ssenal GPS( &l ): muestra la potencia actual de la sefal GPS.

- ) muestra el nivel de la bateria de drone en tiempo
* real

& Nivel de la bateria del drone ( =ax
N iz & . haga clic para ingresar a la interfaz de configuracion. Cambiar la
COangurOClon ( ) configuracion de la altura/distancia de vuelo, la altura de retorno, etc.

haga clic en el icono para despegar/aterrizar de acuerdo con
las instrucciones en la pantalla del cuadro de didlogo.

Bl Volver a casa ( é ) . el drone regresa al punto de partida registro.

B Despegue/Aterrizaje ( <§> ):

@ Multifunciones ( =: ) ) o ) )
después de seleccionar un objetivo, la cdmara siempre apunta

al objetivo, independientemente de cémo se mueva. La
posicién del drone, en el dire, se mantiene sin cambios. (El obje-
tivo no puede moverse demasiado répido). J

I Siguirlasimagens ( (& ):
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& 4%

3.2 Funciones de la aplicacio!

& 4%

FUNCIONES DEL DRONE / 3

Interfaz

14]

Siguir el GPS ( *’w ): el drone se aleja del piloto y sigue la posicién GPS del mévil emparejado.

primero emparejar el mévil con un par de gafas VR (exclui-
Pantalla dividida VR ( @® ): das). A continuacion, utilice esta funcién para ver la trans-
misién 3D en tiempo real.

Punto de interés ( S ): el drone vuela alrededor de un punto.

el drone vuela hacia atrds y sube, y la cdmara estd bloqueada en el
sujeto. Al mismo tiempo, se graba un video.

Cataputta( /_):

Encepder €ON ¢l drone sube, la cdmara estd bloqueada en el sujeto. Al mismo tiempo, se
unclic( | ): grabaun video.

Foto Selﬂe( ‘%@Q ) cuando estds en este modo puedes tomar fotos haciendo un signo «V»
ungesto( &), ) cerca de tu cara. (La cémara del drone deberia apuntar a tu cara,)

Video Selfie con cuando estds en este modo puedes grabar video poniendo la palma de la

BEE RH BB

=

3]

Espiral oscendente( @ ): el drone sube y gira en torno al sujeto. Al mismo tiempo, se
graba un video.

Retrato ( ED ) : el modo de grabacién de video cambiard del modo paisaje al modo retrato.

toccare per accedere e configurare i parametri della

Configuracion de la camara ( 147 ) (st =P

Modo de grabacion ( €22, )
Tomar foto( ) . haga clic para usar la funcién «Tomar foton.

Grabar video ( (<X ): haga clic para usar la funcién «Grabar videon.

X los videos capturados con esta funcién se reproducirdn a un
Lapso de tiempo ( @ )1 ritmo mds rdpido. Puede seleccionar la velocidad de reproduc-
cién seguin sea necesario.
los videos capturados con esta funcién se reproducirén a un ritmo
mads lento. Puede seleccionar la velocidad de reproduccion segun
sea necesario.

camaralenta (@)

m . i i6
ungesto () ): mano cerca de tu cara. (La camara del drone deberia apuntar a tu cara.,) B Panorama ( B=J):  haga clic para usar la funcién «Panorama.
B Tocar y volar( [~1* ) . el drone vol6 siguiendo la ruta de vuelo dibujada en la pantalla de tu Ed Obturador ( Q/@)
movil.
Filtro de cdmara ( & ) Galllery ( (2a) ): haga clic para ver las fotos y videos tomados por la cémara del drone.
(S
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3.2 Funciones
N

B Mapa( ¢ ):

Grabacién audio ( \_‘2 ) : grabar sonidos y voces mientras graba video con su mavil.

EZ Pardmetros de vuelo

haga clic en el icono «Mini mapa» para cambiar de la vista de la cdmara a la
vista del mapa.
Distancia de vuelo ( wiam ) : distancia horizontal del punto de partida.

Altura de vuelo ( NJAm ): distancia vertical del punto de partida.
Velocidad horizontal ( wimss ) velocidad del drone en direccion horizontdl.

Velocidad vertical ( naws ): velocidad del drone en direccion vertical.

FUNCIONES DEL DRONE / 3

& 4%
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)

El modo principiante es el modo de operacion predeterminado. En modo principiante:

I’ La distancia de vuelo no debe exceder los 30 metros.
2 |a altura de vuelo no debe exceder los 30 metros.
3 La altura de retorno durante la «<RTH» es de 20 metros.

Si desea cambiar los pardmetros mencionados anteriormente, tiene que
apagar el modo principiante. Puede ir a «Configuracion» para cambiar

estos pardmetros.

Parametros

Modo principiante Iniciar eT modo de principiante,
desactivar el modo personalizado.

g% Distancia de VUelo pefauit 30m, (0-6000m)
» g A

. . Altura de vuelo  pefautt
Configuracién de vuelo

enla Oplicdcién Altura de retorno

J
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FUNCIONES DEL DRONE / 3

Siguir el GPS

Cuando se activa la funcion «Siguir el GPS», el drone sigue tus movimientos de acu-
erdo con la sefal GPS en tu mévil. (Antes de usar esta funcién, aseglrese de que la
conexion entre el drone y el transmisor sea sélida y estable).

1 Asegurese de que la distancia de vuelo del drone esté a menos de 50 metros.

oSt

Primero haga clic en el icono « g » y luego seleccione el icono « KN >

2 Siga las instrucciones en la pantalla del cuadro de didlogo para acceder a la
funcion «Siguir el GPS». El drone seguird ahora las coordenadas del movil.

) - ) . ons .
3 Para salir del modo «Siguir el GPS», vuelva a hacer clic en el icono « & » en la inter-
faz de la aplicacion.

- La funcion «Siguir el GPS» solo se puede utilizar cuando la distancia de vuelo estd a
menos de 50 metros.

- Si la sefial GPS del moévil es demasiado débil, la funcién «Siguir el GPS» puede ser
dificil de activar. Esto puede ser causado por la interferencia de sefiales como edificios
circundantes, drboles, congestion de redes moviles, etc.

- Use la funcion «Siguir el GPS» en dreas abiertas y preste atencion a su entorno. El
drone no estd equipado con dispositivos de proteccion contra obstdculos.

J
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=

»

Haga clic en el icono « =. », luego seleccione el icono « < » y siga el cuadro de
dialogo para acceder a la funC|on «Punto de interés». Se puede configurar el radio de
rotacion en la pantalla del cuadro de didlogo.

Una vez activada esta funcion, el drone registra su posicion actual de vuelo como un
«punto de interés». Luego seguird girando en torno a ese punto (radio predetermi-
nado: bm).

Para salir del modo «punto de interés», basta hacer nuevamente clic en el icono
>

& 4% FUNCIONES DEL DRONE / 3

Catapulta

Ruta de Ruta de
ejecucion regreso

1 AseguUrese de que el drone esté al menos a 2 metros del objetivo. Ajuste el
dangulo de la cdmara para que apunte directamente al objetivo.

2 Haga clic en el icono « " » y luego haga clic en « / ». Deslize en la pantalla
del cuadro de didglogo poro confirmar.

3 El drone comenzard automadticamente a grabar cuando vuele a unos 25
metros del objetivo.

4 Después de eso, volard de vuelta al punto de partida.
5 Haga clic nuevamente en el icono « /vo presione la palanca de control
derecha para salir de esta funcion.

1. Asegurese de que no haya obstdculos ni personas en la ruta de vuelo del drone. En
caso de emergencia, presione la palanca derecha para salir del modo «Catapultar.

J
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3.2 Funciones de 3.2 Funciones de

) )
Antes de activar la funcion «Tocar y volar», cargar el mapa que se completa automati-
Ruta de “ReC Ruta de B camente conectando el moévil a Internet y haciendo clic en el icono del mapa.
ejecucion regreso ! Recomendamos ampliar el mapa para activar la funcion «Tocar y volar».
|
%‘ 1) Haga clic en « gg » v luego haga clic en «/zL.
2 Puedes hacer mds de una docena de clics
. p . . ) ero no mas de 16) en la pantalla del moévil
1 Asegurese de que el drone esté al menos a 2 metros del objetivo. Ajuste el dngulo erG SEEl UNE ruta)de vue}loo Siga la ruta de
de la co‘moro pgro que apunte d|rectomente‘ol objet;vo ‘ envio «GO». Luego, el drone volard a lo largo del
2 Haga clic en el icono « == » y luego haga clic en «_}{  ». Deslize en la pantalla del camino creado por la conexién secuencial de
cuadro de didlogo para confirmar. los puntos téctiles.
3 El drone comenzard a grabar y subir de 15 metros. 3) Puede salir del modo «Tocar y volar» haciendo
. . " clic de nuevo en el icono « [z *» o presionando
4 Después de eso, volard de vuelta al pLAJntO de partida. la palanca derecha en cudlquier direccion.
5 Haga clic nuevamente en el icono « _{_» o presione la palanca de control derecha
para salir de esta funcion.
1. Aseglrese de que no haya obstéculos ni personas en la ruta de vuelo del drone. En caso 1. No apunte el drone a personas, animales u objetos pequenos/delgados (como ramas y
de emergencia, presione la palanca derecha para salir del modo «Encender con un clic». cables eléctricos) o objetos transparentes (como vidrio o agua).
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Espiral ascendente

-

Ruta de
ejecucion

Ruta de
regreso

1 Asegulrese de que el drone esté al menos a 5 metros del objetivo. Ajuste el
dangulo de la cdmara para que apunte directamente al objetivo.

2 Haga clic en el icono de « =: » y luego haga clic en « @ ». Deslice en la pan-
talla del cuadro de didglogo para confirmar.

3 El drone subird y girard automaticamente (radio méximo: unos 15 metros) y
comenzard a grabar.

4 Después de eso, volard de vuelta al punto de partida.

5 Haga clic nuevamente en el icono « @ » 0 presione la palanca de control
derecha para salir de esta funcion.

1. Asegurese de que no haya obstéculos ni personas en la ruta de vuelo del drone. En caso
de emergencia, presione la palanca derecha para salir del modo «Espiral ascendente».

J
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FUNCIONES DEL DRONE / 3

Lapso de tiempo

Haga clic en el icono « @8%,» y luego haga clic en « @ » para grabar un video del tipo
dlapso de tiempon. 7

Desliza para seleccionar la velocidad de reproduccion del video y haga clic de nuevo
por confirmar.

Haga clic en el obturador « @ » para comenzar a grabar la funcion de video del
tipo «lapso de tiempon».

Haga clic en el obturador « @ » de nuevo para acabar la grabacion.

J
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FUNCIONES DEL DRONE / 3

Cdmara lenta

1 Haga clic en el icono « g&g, » y luego haga clic en « ': » para grabar un video

del tipo «camara lentan.

2 Desliza para seleccionar la velocidad de reproduccion del video y haga clic de
nuevo por confirmar.

3 Haga clic en el obturador « @ » para comenzar a grabar la funcion de video
del tipo «camara lentan.

4 Haga clic en el obturador « @ » de nuevo para acabar la grabacion.

-

Panorama

—

Haga clic en el icono « @&%,» y luego haga clic en « =& » para usar la funcion

«panoraman.

N

Haga clic en el obturador « (@) ».

3 El drone mantendrd su posicion actual y girard. A continuacion, se genera
automadticamente una imagen panordmica que se guardard en el album. Al
completar de esta operacion, aparecerd en el cuadro de didlogo.

J
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3.3 Funciénes de estabi

&) 4%

FUNCIONES DEL DRONE / 3

Posicionamiento del Flujo Optico

o

Mdédulo de flujo Sptico

El sistema de Posicionamiento de Flujo
Optico consta de un moédulo de cédmara
que capta la informaciéon de ubicacion
del drone a través imdgenes visuales
para garantizar el posicionamiento preci-
so.

El sistema de Posicionamiento de Flujo
Optico se utiliza generalmente en entor-
nos interiores cuando la sefal GPS es
débil o no estd disponible. La altura
oOptima de uso del modo de flujo 6ptico
es de 0,5 a 3 metros.

i, - La precision del sistema de Posicionamiento de Flujo Optico es facilmente afectado
por la intensidad de la luz y las caracteristicas de textura de la superficie. Una vez que
el sensor de imagen no esté disponible, el drone activard automaticamente la funcion
de mantener la altura. Tenga especial cuidado al usar el drone en los siguientes

Casos:

- Sobrevolar superficies sin patrones o texturas claras.

- Sobrevolar una superficie extremmadamente oscura o brillante.

- Sobrevolar dreas con cambios drdsticos y frecuentes de luz.

- Sobrevolar una superficie u objeto en movimiento (por ejemplo, en el flujo de per-
sonas, arbustos o césped arrastrados por fuertes vientos).

- Sobrevolar superficie del agua o superficie transparente.

- Sobrevolar superficie de alto reflejo (por ejemplo, espejos).

- Sobrevolar superficies monocromadticas (por ejemplo, negro puro, rojo puro y
verde puro).

- Sobrevolar superficies con texturas altamente repetidas (pequeﬁcts cuadriculas
de ladrillo del mismo tomoﬁo)‘

- Se debe controlar la velocidad de vuelo para no ser demasiado rapido.

- Mantenga siempre los sensores limpios.
- No rasque ni manipule los sensores. No use el drone en ambientes polvorientos o

hdmedos.

- Asegurese de que la luz sea lo suficientemente brillante y que la superficie tenga
una estructura clara para que el Posicionamiento de Flujo Optico pueda obtener
informacion de movimiento identificando la estructura del suelo.

J
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3.3 Funciénes de estabilidac 4.1 Especificaciones >>
Funcién para mantener la altura ) © DRONE:

Modelo: HS360E Peso: 249 g

Rango de temperadura de funcionamento:
0°C a 40°C

Velocidad maéxima del viento inverso:
5.5m/s

Tamarno: 140*90*55 mm (plegado)  210*180*65 mm (abierto)

Altura méxima de vuelo:: 120m

Altura méxima de despegue: 3000m

Tiempo méximo de vuelo: 30 minutos
(en un ambiente sin viento)

+ BATERIA DE DRONE:

Capacidad: 2000mAh Tension: 7.4V
Tipo de bateria: bateria de polimero de : ol
sl Potencia nominal: 14.8Wh
X . i Rango de temperatura de carga: . .

El drone esta disefiado con una funcién para mantener altura que permite man- 5° C a 40°C TETIED €12 CETEEF UNEH $ [Meres
tener la altura después de soltar la palanca izquierda. (La palanca izquierda + CABLE DE CARGA USB:
volverd automdaticamente al centro)A

Entrada: 5V/3A Potencia nominal: <15 W
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4.1 Especificaciones >>

» TRANSMISOR:

Frecuencia de funcionamiento: 5745-5825MHz Tiempo de carga: unos 110 minutos

q . Rango de temperatura de funcionamiento:
Tiempo de uso: unas 2.5 horas 0°C @ 40°C
Tipo de bateria: 7.4V 1100mAh batteria polimerica agli ioni di litio

Distancia méxima de vuelo: 6000m
(al aire libre y sin obstéculos)

* CAMARA:

Frecuencia de funcionamiento: 5745-5825 MHz Rango controlable: -90° a 0°

Resolucion maxima de la foto: 4000x3000P (nella scheda TF) 3840x2160P (nel cellulare)
Resolucién maéxima de video: 3840x2160P@30fps (nella scheda TF)  1280x720P@30fps (nel cellulare)

Formatos de foto: JPEG Formatos de video: MP4

Tarjetas TF compatibles: tarjetas TF (nivel 10 o superior) con capacidad hasta 256 GB

Distancia méxima de transmision: 6000m

Sistemna de archivos compatibles: FAT32 f .
(al aire libre y sin obstéculos)

(HEA APENDICE / &

4.2 Contéctanos >>

Si necesita mds apoyo, no dude en ponerse en contacto con nosotros.

= usa@holystone.com (America) = +1(833) 766-4733
ca@holystone.com (Canada)
eu@holystone.com (Europe)

au@holystone.com (Australic)) & www.holystone.com
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4.3 Resolu

Problemas

Posibles causas

Soluciones recomendadas

Los motores no
arrancan.

La sefal GPS es débil.

1. Aseglrese de operar en dreas con una fuerte capacidad de
recepcion GPS. 2. Para operaciones en interiores, mantenga
presionado el botén ¢ para cambiar a la Funcién de Mantenimien-
to de Altitud. (Consulte la pégina 144 del manual del usuan’o)

La bateria del dron estd baja (como
indicado por una luz roja continua en el
dron).

Recargue la bateria.

La bréjula no estd calibrada (evidenciado
por el parpadeo continuo de luces rojas y
azules en la parte inferior del dron

Realice una calibracion de la brdjula. Para instrucciones paso a
paso, consulte la seccién "Calibracion de la brajula” en el manual
del usuario. (Consulte la pégina 141 del manual del usuario)

[os joysticks izquierdo y derecho no|
estaban correctamente posicionados;
durante el proceso de desbloqueo.

Presione ambos joysticks simultdneamente hacia los rincones
internos e inferiores..

Vuelo inestable
o postura
anormal.

Inestabilidad de la sefial GPS debido a
volar cerca de edificios o en @reas con
obstrucciones.

Opere el dron en espacios abiertos libres de obstrucciones.

Interferencia de la brajula

1. Aterrice manualmente el dron inmediatamente y recalibre Iq
brdjula. 2. Intente operar en una ubicacién diferente, aseguran-|
dose de estar lejos de edificios, lineas eléctricas y torres de sefal.

Deformacion o dario de las hélices.

Reemplace con nuevas hélices.

Retraso en el
video o rango
de transmision
limitado

Interferencia  con la sefal de
transmision de video.

Opere el dron en dreas abiertas lejos de posibles obstrucciones como
edificios, lineas eléctricas y torres para minimizar la interferencia.

El transmisor y el dispositivo movil no
estan orientados hacia el dron.

Aseglrese de que el transmisor y el dispositivo mévil estén orientados
hacia la direccion del dron para optimizar la fuerza de la senal.

Movimientos de joystick excesivamente
répidos durante el control de vuelo.

Use movimientos suaves y constantes del joystick durante el
vuelo.

Problemas de rendimiento del teléfono.

Cierre cualquier aplicacién no utilizada que se esté ejecutando
en segundo plano para optimizar el rendimiento de su teléfono.

& 4% APENDICE / &

4.4

Energia de radiofrecuencia de la UE (EIRP): <14 dBm (2452MHz-2474 MHz)
Atencion

1. La temperatura méxima de funcionamiento de la EUT es de 40 °C y no debe ser inferior a
0°C.

2. Cuando el dispositivo se utiliza a 0 mm del cuerpo, el dispositivo cumple con las especifi-
caciones de radiofrecuencia.

3. Declaraciéon de Conformidad:

Nosotros, Xiamen Huoshiquan Import and Export CO., LTD, declaramos que nuestro producto
cumple plenamente con los requisitos bésicos de la directiva RED 2014/53/EU, la directiva
RoHS 2011/65/EU, la directiva de juguetes 2009/48/EC y el reglamento de autorizacion UAS
2019/945/EU, modificado por el reglamento de autorizacién 2020/1058/EU

Las siguientes instrucciones:

Nombre del producto: serie de transmisores de cuatro ejes

Modelo/Marca: HS360E/HolyStone

La «Declaracion de Conformidad» se puede obtener en la siguiente direccion:
http:/ /www.holystone.com/Download/CE/HS360E _EU_DOC pdf

El producto esta disponible entre los Estados miembros de la UE.

INFORMACION DEL FABRICANTE:

Fabricado por

Xiamen Huoshiquan Import & Export CO.LTD.

Direccion: Sala 501, Unidad 1, Edificio Honxiang, 258 Calle Hubin Nan, Distrito de Siming,
Xiamen, China

+1 (833) 766-4733
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4.4 Informacion sok 4.4 Informacion sok

Lista de los sistemas de seguridad

La siguiente es una lista de proteccion mecdnica y seguridad operativa del HS360E.
1.Evitar que el drone vuele en el espacio aéreo limitado. Para mas detalles, consultar la
seccion «Requisitos del entorno de vuelo».

2. La funcién «Volver a casar» («RTH»). Para mds informacion, consultar la seccion«Volv-
er a casa con GPS».

3. La funcién «Posicionamiento de flujo dptico». Para mds informacion, consultar la
seccion «Posicionamiento de flujo opticon.

4. La funcion de parada de emergencia puede detener el motor en caso de emergen-
cia. Para mas informacion, consulte la seccion «Parada de emergenciar.

Declaracién de peso méximo de despegue (MTOM):

El HS360E es un drone de cuatro motores. El peso méximo de despegue del HS360E es de 249
gramos, incluyendo hélices, bateria de vuelo, tarjeta TF que cumple con los requisitos CO.

Los usuarios deben seguir las siguientes instrucciones para cumplir con los requisitos de CO
para el peso maximo de despegue. De lo contrario, el drone no podrd utilizarse como aviones
Co:

1. No se anadiré ninguna carga Gtil al drone, excepto los articulos enumerados en la lista de
articulos, incluidos los accesorios calificados.

2. No usar piezas de repuesto no calificadas, como baterias de vuelo o hélices, etc.

3. No modifiquar el drone.

Lista de articulos incluidos accesorios calificados
1. HS360E Hélices (1.5g cada hélice)

2. HS360E Bateria del vuelo (aprox. 85g)

3. HS360E Tarjeta TF (aprox. 0.3g)

Lista de piezas de repuesto

1. HS360E Hélices (1.5g cada hélice)
2. HS360E Bateria del vuelo (aprox. 85g)

MADE IN CHINA(CN)

179 180



